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SISTEME DE COORDONATE

SISTEMUL DE COORDONATE CARTEZIENE
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Figura 1.1. Sisteme de coordonate carteziene: a) in spatiul bidimensional,
b) in spatiul tridimensional



SISTEMUL DE COORDONATE POLARE
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Figura 1.2. Sistem de coordonate
polare in raport cu sistemul de
coordonate carteziene.



SISTEMUL DE COORDONATE CILINDRICE
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SISTEM DE COORDONATE SFERICE

X = psin@cosf

4 »= psin@sinf
z P(pad) Y=r @
L P(x3,2) z2=2zC050
( 2 )
e p=qx+y7+2
T - R
——,pentrux”+y =0,z<0
Y 2
<
ﬂ' 2, .2
Figura 1.4. Sistem de coordonate sferice @ =1 5? pEHtI’U X Ty = IUI:' z>0
in raport cu sistemul de coordonate
carteziene.
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SISTEM DE COORDONATE SFERICE
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SISTEM DE REFERINTA UNIVERSAL
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Figura 1.5. Orientarea sistemelor de referinti: a) dupa regula mainii drepte;
b) dupi regula mainii stingi.



